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2. OBJETIVOS DE LA ASIGNATURA
GENERALES

El estudiante sera capaz de describir y explicar componentes y sistemas de tipo mecanico,
neumatico, hidraulico, eléctrico y electronico utilizados en la automatizacion total o parcial de
procesos de produccion.

Con ayuda de los componentes y sistemas estudiados y con las técnicas de analisis y disefio
tratadas en el curso, el estudiante resolvera problemas de automatizacién total o parcial de
operaciones y procesos sencillos

ESPECIFICOS

Describir, explicar y aplicar Los conceptos de orientacion, posicion, grados de libertad, movilidad y
maniobrabilidad en el manejo de piezas sdlidas y en el analisis y disefio de mecanismos.

Conocer los sistemas de alimentacion, dosificacion, distribucién, mezcla, seleccién y empaque
tratados en el curso.

Obtener informacion detallada sobre los componentes basicos de los sistemas mecanicos,
neumaticos, hidraulicos, eléctricos y electronicos utilizados para maniobra automatica o
semiautomatica.

Adquirir conceptos sobre funciones y técnicas relacionados con los sistemas binarios tratados en el
curso.

Dado un proceso o parte de él, formular un anteproyecto que considere posibles alternativas de
automatizacion total o parcial y que desarrolle la mas recomendable.

3. DESCRIPCION SINTETICA DE LOS CONTENIDOS

I. INTRODUCCION. ) )
IL. SISTEMAS DE POSICION, ORIENTACION Y SUJECION.
III. ALIMENTACION DE PIEZAS SOLIDAS.

IV. OTRAS OPERACIONES SOBRE PIEZAS SOLIDAS.
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V. ALIMENTACION, DOSIFICACION Y ENVASE O EMPAQUE DE SUSTANCIAS DIVERSAS.
VI. CASOS DE ESTUDIO. ]

VIL. SISTEMAS NEUMATICOS E HIDRAULICOS.

VIII. SISTEMAS ELECTRICOS Y ELECTRONICOS.

IX. SISTEMAS BINARIOS.

X. CASOS DE ESTUDIO.

XI. FUNDAMENTOS DEL CONTROL DE LA VELOCIDAD.

1. CONTENIDO DETALLADO DE LA ASIGNATURA

I. INTRODUCCION.
Concepto de automatizacion. Clases de automatizacion. Conceptos de nivel y extension de la
automatizacién. Consideraciones generales sobre la automatizacion total o parcial de los proceso.

I1. SISTEMAS DE POSICION, ORIENTACION Y SUJECION.

Posicion de un punto. Movimientos y grados de libertad de dos cuerpos. Factores que influyen en el
movimiento relativo entre dos cuerpos. Movilidad, grados de libertad y maniobrabilidad de un
mecanismo. Métodos Yy dispositivos para orientacion, posicion y sujecion de piezas solidas.

I1I. ALIMENTACION DE PIEZAS SOLIDAS.

Descripcion, funciones y clases de alimentadores. Alimentadores rotativos, por vibracion,
centrifugos, oscilatorios, de cadena y de banda. Alimentacion con selectores. Tipos de selectores.
Ejercicios.

IV. OTRAS OPERACIONES SOBRE PIEZAS SOLIDAS.
Sistemas de seleccién por tamafio, peso y color. Dosificacién y conteo. Distribucion y mezcla.
Transporte. Empaque. Ejercicios.

V. ALIMENTACION, DOSIFICACION Y ENVASE O EMPAQUE DE SUSTANCIAS DIVERSAS.
Clasificacién. Alimentadores y dosificadores para materiales granulosos y aridos. Dosificadores para
liquidos y plasticos. Alimentacion y trasvase de liquidos viscosos, pastas y gomas. Ejercicios.

VI. CASOS DE ESTUDIO. Andlisis de tres procesos simples que incluyan las operaciones y
elementos estudiados.

VII. SISTEMAS NEUMATICOS E HIDRAULICOS.

Produccién del aire y del aceite comprimidos. Comparacién entre los sistemas mecanicos,
neumaticos, hidraulicos y eléctricos. Cilindros neumaticos e hidraulicos: descripcion, funciones,
clasificacién y aplicaciones. Sistemas de amortiguacion de los cilindros. Valvulas: distribuidoras, de
bloqueo, de presion y de flujo. Accionamientos de las valvulas. Simbolos para sistemas neumaticos
e hidraulicos. Ejercicios y practicas.

VIIL. SISTEMAS ELECTRICOS Y ELECTRONICOS.
Clasificacion. Interruptores y solenoides. Contactores de potencia y auxiliares. Temporizadores y
programadores. Algunos elementos electronicos. Sistema de simbolos. Ejercicios y practicas.

IX. SISTEMAS BINARIOS.
Definiciones y clasificacién. Funciones binarias. Teoremas de D'Morgan. Realizacion de funciones
binarias con diferentes elementos fisicos. Sistemas combinatorios y métodos para la formulacién y
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solucién de problemas. Ejercicios y practicas. Sistemas secuenciales y métodos para la formulacion
y solucion de problemas. Ejercicios y practicas. Temporizadores y su manejo en la solucion de
problemas. Ejercicios y practicas.

X. CASOS DE ESTUDIO.
Analisis de varios procesos automatizados.

XI. FUNDAMENTOS DEL CONTROL DE LA VELOCIDAD.

Elementos de un sistema de control de la velocidad. Curvas de estado, de energia y de distribucion.
Grado tedrico o indicado de regularidad, capacidad de trabajo, fuerza reguladora y grado de
insensibilidad. Grado efectivo de irregularidad y estatismo. Clases de control de la velocidad.
Ejercicios.
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