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AREA: Disefio y Construccion de Maquinas
2. OBJETIVOS DE LA ASIGNATURA
GENERAL

Al finalizar el curso el estudiante estara en capacidad de disefar mecanismos de barras que
generen el movimiento deseado, dadas las especificaciones del mismo y las caracteristicas del
elemento motor.

ESPECIFICOS

Identificar el problema de sintesis de un mecanismo; establecer las especificaciones del movimiento
requerido y las recomendaciones de interés para la solucion del problema.

Disefar el mecanismo mas aconsejable segln los requerimientos de la maquina en cuestion.
Analizar los mecanismos existentes para adaptarlos a otras necesidades o mejorarlos.

Establecer el algoritmo para la sintesis de un mecanismo articulado.

3. DESCRIPCION SINTETICA DE LOS CONTENIDOS

1. CONCEPTOS BASICOS DEL ANALISIS DE MECANISMOS.

II. PRELIMINARES DE SINTESIS DE MECANISMOS CON PARES INFERIORES.
I1I. PARAMETROS DE UN MECANISMO DE ESLABONES.

L.V SINTESIS GRAFICA.

V. SINTESIS ANALITICA.

4. CONTENIDO DETALLADO DE LA ASIGNATURA.

1. CONCEPTOS BASICOS DEL ANALISIS DE MECANISMOS.

Pasos de la sintesis de mecanismos. Identificacion de los pares cinematicos. Cadenas cinematicas.
Inversion de mecanismo. Criterio de movilidad. Mecanismo equivalente. Mecanismos de aplicacion
general.
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I1. PRELIMINARES DE SINTESIS DE MECANISMOS CON PARES INFERIORES.
Definicién de sintesis. Tareas de la sintesis de mecanismos. Sintesis de tipo, nimero y dimension.
El concepto de eslabdn asociado. Espaciamiento de los puntos de precision.

I1I. PARAMETROS DE UN MECANISMO DE ESLABONES.

Clasificacion de los mecanismos de cuatro eslabones. Posicion limite y puntos muertos de un
mecanismo de cuatro eslabones. Posicion limite de un mecanismo manivela-deslizador. Angulos de
transmision; desviacion y presion. Determinacion de los angulos minimos y maximos de
transmision de algunos mecanismos. Angulo de transmision 6ptimo.

1.V SINTESIS GRAFICA.
Generacion de movimiento. Generacion de trayectoria. Generacion de funcién. Cognados. Sintesis
de mecanismo manivela-deslizador. Curvas del acoplador. Sintesis de un mecanismo de seis
eslabones conducidos por un punto del acoplador del mecanismo de cuatro eslabones. Sintesis de
mecanismos con reposo.

V. SINTESIS ANALITICA.

Generacion de funcién con tres puntos de precision; 3.5.2 Generacion de trayectoria; 3.5.3
Generacién de movimiento; 3.5.4 Generacion de funciéon con cuatro puntos de precisiéon; 3.5.5
Sintesis de generador de funcién con cinco o mas puntos de precision, técnica de los minimos
cuadrados; 3.5.6 Sintesis para valores instantaneos de velocidad y aceleracién angular; 3.5.7
Sintesis para valores extremos de la velocidad angular del seguidor; 3.5.8 Coordinacion de
velocidades de las manivelas y demas derivadas. 3.5.9. Circulos de los puntos centrales y puntos
circulares.
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